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vikyvn®ho ramena (4), )y (2
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Obl asS techniky

Technick®artlelJ@nimechani ky strojov a viroby elektriny

Doterajg? stav techniky

V s¥Wl asnej dobe sa na vyugitie vodnTch tokov stavaj
chov. Obvykle ide o realiz8ciu MVE spogobereondmlphe
ml ynsklch kolies s¥% sklr ojedinel ®.

Podstata technick®ho riegenia

Predlogen® technick® riegenie na virobu el ektricke]j
nut ®ho mlynsk®ho kolesa do tvaow?2 vonadmemon®hosaoden hmi®h

alebo ho tvor2 mnohobunkovl gtvorbokl rogt, al ebo mnc
beR kr8&8l|laj%ci po pr¥de vody, ktorT vyug2va voOne plyr
cej malej vodnep | ekt r §rnefi je odvodenl od pohybu ktorT vo vo
vinn® tel eso. Vodn® mlynsk® koles8 s¥% v s¥ asnost.i p

n® riegenie_ vgak v princ2zpe oagvbsrva)qejjjeNdnddLﬁ:hm;tiraipmﬂkt&t’e hist.r
d8va mognosS vyggieho vyugitia vodnlch tokov na virob

Hl avnlT z8&8mer kr 8§l aj Ycej mal ej vodnej el ektr8rne spo
kol eso ¥l me tAihaebeRom v zIlogenom mechani zme. Hr ebe
efekt2vnejgie naraz niekoOko vodnlTch mlynsklch kolies
ge kr 8|l aj%ca MVE je o polovikoOkbggyagaka vbdn®pmdnhius
lesa s rovnakT mi fyzi k8l nymi par amet r ami a v polte p
| asne. Ak by sa riegenie realizovalo aj veOkoplogne,
la.

HrebeRivodorovn® rovinn® teleso sa oproti v praxi poug

ug na spodn Y%, stredn% alebo vrchn% vodu sklad§ z vod
mnohobunkovl gtvorbokl rogt nal ebd arkd d oo thu rekboeVRE j ¢ee suSrhi o
u, v smere toku a aj vo vodorovnej pol ohe. N a
begn®ho mlynsk®&®mo pkddde sxejkivord® ,s A2 pkmaomee m@ v I
toztvoren2m cel ®ho obvodu begn®ho kol esa do
d¥% podOa riegenia cyklicky pon8§§ran® do vodn®]
genia bud¥% naemiaedtvrvi &dv®ldo rmolvin®s k ®lva nkn®l t e
ka, ktor® nazlvame hrebeR. Navrhovanim rov
kTch kolies a iba t¥% JasS, ktor§ je rozmer
vodov® | opatky, t. j. |l opatky vodn®ho kol esa akur 8t po
ge |l opatky z vodn®ho kol esa, ktor® nie s¥% ponoren® Vv
zujeme. Jeden hrebeR wnotyd mtuo vprd2nd a&ache nd ryendssktl acvhu jkeo I m e s
kami.

Nami esto |l opatiek po obvode vodn®ho mlynsk®ho kol es
réeém s | opat kami a egte efekt2vnejgie, k e No dhlaing wejsed o | «
od tvaru vodnTch mlynsklch kolies. Rogt |i vogtina
sosadenl mi | opat kami , ale sa skladg8 z veOk®ho mnogst
ktor® maj % i ba bol nt@& asntae nbyu nak yh ojren §o tavjo rdeonl§n § Hsr ebe R j
skl adaj “ace sa z rogtu | Z vogtiny, niekoOkong8sobne
svodnim mlynskim kolesom. Mnohobunkovl rogtcykal ebo vo
licky pon8raS a vyn8raS z vodn®ho pr%du a uzavrie$
priestoru buniek telesa cell objem vody vo veOkosti t
nej gie, ako samotn®sl opatnyn kd lyes& Tvm kol @wsmam2a podst :
pretekaj %cej vody v danom momente a to hlavne pri Za
alebo vogtiny naplnen® vodou po ponoren? daktovodn®ho
vytvoren®ho mnohobunkov®ho tel esa, ako obtek8 voda o
vobjeme mnohobunkov®ho telesa spolu so samotnim tele
spr*%dom vo vodnom toku ako jedna masa.
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ltu mlynskTch

M! g e me otbor atzinee prirovnaS k veOk®mu t )
gi okamgitl o
or

p o
n®ho pr%du sa n8&m naraz abnorm8lne zvl
sie valg2 vikon pre elektrickl gener 8§t .

Mechani zmus &j S8Vagtepj emaktr 8§rne funguje tak, ge |
bunkov®ho telesa rogtu |i vogtiny jeramemsaenBamast a|
vikyvn® ramen§ s¥% dve pre kagdl hrabenRdaisY¥aypmdi alre
Samostatn® Tkyvn® rameno je v mechanizme umiestnen

v vn®ho ramena s hrebeRom sa na | ape m?t (
ena ajpa pr oet§r emdkem?ctiwgmslka pripojenl vI
0O je postaven® zvisle s mognosSou pohy
O ramena t. . medzi | apom hr eble Rca saa nfoasptoan -
vn®mu ramenu egte aj | ap zotrvaln2ka. Tent
I n2ka. Namiesto zotrvaln2ka mtge byS pougi
| o osi zwitk ywvan @ 2rkaame n"S,a mo$ t taa kt®o na svoj ej
rneho | ogiska samostatn®ho vIikyvn®ho ramen
ap zotrvaln2ka mige opisovas$S hkreibhe Ro nmr ant gea
aS ug iba zlogenl pohyb v tvare predOgenej el
mechani zmus akTm je spojenie zotrvalnz2ka, |i.
Ponorenl hrebeRmmsoholpwankawmli ,r @adte bl ebo mnohobunkov
smere pr %du. KeN ung&ganl hre dosiahne pri rot §
chanizmus vikyvnlich samostat h rami @madhladihw i hne h
a§ do vichodzieho bodu, kde a opaS vnor2 do pr ¥%d
m hrebeRa v trojmechanizme je trajekt-ria, kde ka
tuje v ov8li vnejvaeki psedOfphegt epéjogelki psy preto
Y% rozmerovo totogn® a kagds§ vedOajgia poloos m§& pr
pohybe v p8re o icky pripom2naj ¥% wioe Wo@kmo mmea torkauv sd
hrebeRa a preto sa striedaj¥% v podobe krokov v to
vode. G2rka ov§l v hl avnej osi t . . dl hgia strana
osi eljiepszy§r dvwe R aj vigka elipsy.

Pohyb mechanizmu zabezpeluj% pre kagdl hrebeR dva
vih hrebeRa a jedno vodorovn® stabilizaln® rameno
c rami en @ebeRaave@ts&lnajeuhe sa zotrvaln2ky s¥% umies
ladnTm r&§mom, ktorT m:gpebyé& wakotnaermplont -sigo| ¢
jn® zotrvaln2ky s¥% pripojlens®ne apmoisg @jt@® v & yjve
p k Iline8rnym |l ogisk8m a na druhom konci rame
®ho pohybu mechanizmu a hrebeRov je alternat?2
IbaepRoac ha hjreeden aj nad stredom hrebeRa, a to i
vr ot 8ci i k protipohybu medzi zotrval n2 kmi a k skrz2g
rami en, ukotvenlTch pri line8frpdaobdlogosk8mbdz St skd
Vodorovn® stabilizaln® ramen8 na |ine8rnych 1 ogisk
kagdl hrebeR synchr-nne a vodorovne opisovaS trajek
f8zacpohgho. Pri dOgkovo kratgom preveden2 hrebeRa
hovo zafixovan® vodorovn® ramen§. Il de tu o bezpodmi
polas celej ot8l ky mechani zmu.

Y,
me
s p
bo
r o
S

)
pt
ge
u

(
p
{

V jednom mechanizme spoluprgcs hr ebene vgdy v p&8re Jeden hrebekFR
de a druhl hrebeR sa vracia spa@S vrchom do vichodzi
nizme pootolenlT o 180A. Pri jednotl!livTi cihycykiBwach poh
po ponoren2 pln2 vodou a po vynoren2 vyprg8zdRuje. \
takmer zo vgetklich str8n do cel ®ho objemu mnohobunk

mosf®rickim tlakomepzduchoypkkemr §ppdst §va otvorens

Rozmer mnohobunkov®ho rogtu alebo vogtiny (Nalej | e
Oahk® ponorenie a vynorenie vogtiniyvizch ofd§z aach ep o eyt
to, aby sa vogtina po vynoren? priebegne vypr8zdnil
vogtiny bude dan8§8 vigkou opisovane] trajekt - -rie, t

elipsy, ale hlavne navihut 8 podOa efekt2vnej hObky niekedy konkr @
neho vyugitia pr%denia. Pri poudgit2 vogtiny oproti |
objem pretekaj %cej vody pri | eddrdemizagbeAke,pra rtolvm §sma
sickom mlynskom koleseipoh8Ratkekesprpomogenhehj s t
vyge sto | opatiek v podobe b

j t

t K uni ek. Vyugije sa naraz
sypoceleid Og ke hrebeRa t. | ohoto vodorovn®ho rovinn®



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

SK 28-2020A3

ugit2am v
00 kg te
g 7 lopa

ebeR a z8roveR aj mnohobunkov® teleso s po
metra obsahuje 1,8 m3 vody p r i pohybe%vgngtyaukt heht ok18
by bolo u vodn®ho mlynsk®ho kol esa soi 5800ky¢
dy. Trajekt-ria pohybu, |ige dr&ha kagd®ho hrebeRa
§etB|vyde|hnutm§V|mmdenboerl%an|e. HrebeR je celkom ponorer
z z8beru a |iastolne ponorenl, pretoge ide o girok
Napriek tomu, ¢ge ¥l innosS vgetok czh ufh8lzo vcleclh® h3o06 OuAz alvir

hr
0,3
| o
VO
vz
f g

ot 8l ky elipsy je plnl z8ber jedn®ho hrebeRa jedna f §z
|l et |l opatiek alebo veOkosS vogtiny v z8&8bere v porovnsé
g2vanich2pjeveéeadaé& podstatne vygg?. Pre dosiahnutie r o\
je vhodn® spoji S dva mecildami zpm8y,y |ha ebd% Ray dtoyrciel kkrue
gener 8tor tak, aby sa v gtdyr gehldem8zac httyr ajcérk thrreibee Rro
jeden z hrebeRov sa vyn8ra, jeden sa vn8ra a jeden | e
Z jedn®ho alebo dvoch p8rov hrebeRov v celkwe a spoj el
ot 8l ky na elektrickl gener8tor. Sp&§jan2m samostatnlc!t
kryS vodnl tok v neobmedzenej dOgke a g2rke do tvaru
na pont-noch, resp. Yoiichv 2j] egdommo tmneokg svt vaek pri8veajpr 2 s S
tolnenia zavesenia jednotiek a ich pevn® ukotvenie.

Vgdy dva proti Oahl ® hrebene pootolen® v ulogen2 na

vyvaguj Y, l ebo s% v vprcoetliovn§ hree cah apn'i szonbei atmeagvyagkeo zotr v
kov mtgu takto plne svojou hmotnosSou nahradi S samot
nahradi S zjednodugene iba ot8&8lavimi polovilnTmi ramen
Pohyb hr edjeeRa rvoot 8scvi i j e priamo¥%mernl rTchlosti tok
polet m§8 vplyv na silu a celkovl vikon jednotky. Pol e
nT dOgkou kagd®ho hrebeRa. L ogp?artkkey tao kvuo gat irnoyz nse’s onna vkrrt
Il ej vodnej el ektr8rne.

Pri poudgit2 ramena s osadenl mi | opat kami migu p8rov
patkami umogRuj % pri rot8cii hrebeRov | opathk8&8m prech

hrebeRov navz§gjom dotlkal.i

PrehOad obr&8zkov na vikresoch

Technick® riegenie je schematicky vysvetlen® pomoco
Na obr8zku |. 1 je zobrazen8 ov8lna trajekt-ria poh:
Na obr 8zku | . 2 je AA pr2klad uskutolneniahf: ps&r hr
g2sk s lopat kamlprve rkaomeynt eo svtordineRthaov @ o k u

Na obr. | . 3 je AB pr2klad uskutol neni af: |p&r? stkr eb e
slopatkami v ramene striedaiogpr ¢ vodu v umel om ¢gOabe

Na obr . | . 4 je AC pr2klad uskutolneni afi: p8r hrebe
pre koryto vodn®ho toku

Na obr. 5 je AE pr2klad uskofoknemivaf:r nggr ahmMNal gRo
zvonkaj gej strany |line8rnych |l o0g2sk, |l i ge pr2klad usl
Hr ebene mt:gu byS vtedy v akejkoOvek kombin§cii, | opat
Na obr. 6 je trajelkitpsy aa hpredeR&z or p® dobpsevetl enie poc
do tsmich polth, kagd§8 je pootolen§§ o 45A uhol

Na obr8zku |. 7 je zn8zornen§ mnogina n lopatkovTich
rom hrebeRov

Na obr §izZTkaw ulOk a8ow hpra2 wiT&dnit samostatn®ho vIikyvn®ho r
Na obr 8izkn& zlornenie tvaru hrebeRa v ramene s |l opatka
Na obr 8ikm8zorné®nie hrebeRa s mnohobunkovim rogtom,
Na obrg8§ikxm§torddeRa &rmnohobunkovimi vogtinami, ptdc
Na obr8zKkBpbjedaRRejlkapu samostatn®ho vikyvn®ho ramen
statn®ho vikyvn®ho ramena so zotrvaln2kom a aj spoj e

ny m skomg i

Na obr §zikkuo ble.r cd3 T pr2klad uskutolnenia pre plogn®
MVEA do koryta vodn®ho toku
Na obr8ZkbLustr8dia krokov h
mechanizmus vzniku trajk t - ri e. V tomto o
Akr 8| aj Wwcafi.

rebeRa v niekoOklch f§za
br8§8zku | . 14 je naznal en
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Pr2klady uskutolnenia vyng8lezu
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hrebeRa 1 je rovnakl pre vgetklch p
éhkiadmeh?2 uskatprevedenile2 lao plalt i@ kmivg ¢
meni S postaveni e pméeg/tba wviodmwe jv chlmotwo
re/sek) aj s takmerT miul bepat ka@&ido o
gk a g2rka, je kovov® rameno, Vv kto
plogn® l opatky 10 v podobe ako na v
bsRat bl maspeby® ab sa nedeformoval o
opatky 10 pri i
10 v kagdom
genej ov§8ln
atky z ramena
“%udu a druhl h
mt geme vgak p
ebeR 1 mnohobuw
11, tak tento

T o
c
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D 5
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mer mi
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roztel je takg,
glre ROV edo mM&d hil ay
sy, keN sa jeden
akmer pregmykn¥% |

>0 —
‘Do

<
N
<
(7))
D
®O0oT —oCP x0 oo
= o

1 sa ponad vodu
pre in® alterna
Siptokdsr vookglt i rnaug tl 2
1, | i vogt|na
esShrannIch buni ek, kde pr 8v gesSh
a, resp. Oahk®ho kovu, | i pl ast u, v
a s zavesen® v | apoch 20 na samo
|l ap 21 sapwjsamit n®h oz oil kyaln®hloo m ane
m zotrvaln?k 2 o funkcii rotuj aceho zotrval n?2ka
iadeO elektrick®ho gener 8tora 9. Z druhej strany
Ip 122 k line&8rnemu | ogisku 3. Line§rne Iogisko 3
atn®ho vikyvn®ho mena 4. Pr %d ody tlal2 na
aet:akaznostaah hk 8T kyVm@Phge
8rnemu | ogisku 3 zvislo sa
n 81
u
T

konce hre
8ci u. Stre

)

a

z

T

n

8

i

o]

a 0
r 0
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2 hrebeRa 1 a roz
sl o postaven®mu ,
a dole, o je a je to kol mo alvocgdosrkcov |
h ® rameno 4 spol s hrebeRom

h ®ho toku a p8rov hrebeR 1, k
i d &
i

$®hoj epdirald a al ebo | ogi skovl

z
a samostatn® v
y vyzdvi hne 2z v
sko 3 sa miuge ®dhlo
acich tyliach.
Obr 8§zok | 3
ri egenie v
o}

OO0 ~-<o0KL<

zn§8zor Ruje postavenie mechanizmu pre

t o ygaduje YWpravu vebuPrmekainggenina Spmel h
chani zmus spodnej vody v koryte vodn®ho toku 5, tak
2 je pr2klad uskutolnenia AAfA: p8&r hrebeRov 1 umies
v ramenelO striedavd pr e koryto vodn®ho toku 5. Rlegenle je je
vodnTch tokov. Tieto lopatky 10 prech8dzaj ¥ edzi h
nenia poudgijeme vogtiny 12cdn§diZaStah1/4tn|ed»mdpaomméatS| h
vedOa seba, aby nevrggali do seba. HI avnl hriadeO
pont - ne. Zariadenie mligeme alternat2vne umiestni$S
pont - nmi

Naobrl . 3 je pr2klad uskutolnenia ABfi: p8&8r hrebeRov
3 s | patkam' v ramene 10 striedavo a to pre vodu Vv
tolnenia AAf. V tomto r4degeoPenle omealhmea, zmaoszdamen &
umel ®ho ¢gOab 6. Voda je privsgdzang v umelom gOabe
tinu 12, ide st8&8le o pr2klad uskutolnenia AB#, av e
seba paralelne.

Na obr. | . 4 je pr2klad uskutolnenia AChH: p8r hreb
3 pre koryto vodn®ho toku 4. Mechani zmus pracuje na
tolnenia a v hr &bédmipat km: gemameaoegilo, rogt 11, I
mechani zmu k z8kladn®mu pont - - nu. Hr ebeneisu rtamtcd pr
pont  -nu nes¥%ceho kr8|laj%cu MVE a ulogen® z vonkaj ge,j
ADAikpad uskutolnenia nie je vgak na obr8zku. | de
presne ako pr2klad uskutolnenia ABA na obr8&8zku | . 3

dva paraleln® umel ® gOabtyatbnla gO@alpré. kagdli hrebeR 1
Na obr. 5 je pr2klad uskutolnenia AEf: p8r hrebeRoO

3 a Nalg?2 p8r hrebeRov 1 z vonkajgej strany line8rn
ku 5 Hrebenemldi m8 giui ,bylSopatkkbov® 10 a aj vogtinov®
klad uskuto|l nenia AA, C a EA. A naopak s hrebeRom 1
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n emou pri pr2klade uskut otlen end can BA\lBg tDo kau ES
p | g2 vikjonvedG®d §s alba z\ao sfeddrome koberca obr .
A, C a Efn a s¥% bez WWpravy vodnlch tokov a hr §dz?
®ho hrelae®a al zavesrin® z vn¥%tornej strany |lineS8r
sebou pohybuj Y% pri pon§8§ran2 hrebeRov 1 a vyns8ran:
kutolnenia AC, DA s% hrebene?2gsko@emp® DdDbweahk sjtgajn s
tam pougi S lopatky v r8me 10 a aj vogtinov® prevedeni
Ponorenl hrebeR 1 s |l opatkami v ramene 10, s mnohol
jesSbokou vogtinou 1xhrjedewlrn g amisivadhdeu kv ag mée
Ogenej ovs8lnej elipsy, mechani zmus samost al
u i ho vzduchom spaS do vichodzieho |
theyPao ml hjr e traj ekt -ria obr. 1, kde kagdl bo
ogtenej ovs8lnej predOgenej elipse. Par ametr
b
0
0

—

al ebo aj kroku a vkiag kkar oeklui.p sDyv aj eh rveebde(haej gli ap rois
ripom2naj % vo vodnom toku striedaj %ce sa, kr §l]
etrov dl h®ho hrebeRa 1 a pretoge sa opticky st
ene sa vo vode, ba migu pripom2na$S aj kroky 1lygiara
, ktorlT sa pok%ga s | ygami kr 8l po pr¥%deirieky. D
je minim8lne 2x ddsihgi a, ako Tgka vedOajge
Na obr8g8zku | . 8 | e tabuOka rRuj “aca v I kmit sam
S

XPRPOQOX TO< W +OT

z
vpr 2kl adoch, pri nghodnTch oo amostatn®ho vIky\
vzdialenosS medzi Iaqntmnv&lln’aka vk mimersamostatn
a rovng§ aj vodnl krok hrebeRa v ra t
nosS v |asti samostatn®ho vikyvn®ho ram;kurBa’e4 me
ude maS samostatn® vIikyvn rameno 4
l i psy dl hT ag 200 cm, | o Je z8roveR d
ku Adkr@ilapdae] 2 MME Rotopmtnut2 tTcht
i m§ so svojimi dlhimi 6 metrovimi t

a
vig
ng§z
kac
2,2

jekt - -rii. V (

S

k

o}

h

d

t

e s n
5 ¢cm a ak b k
mit ovs8Ilu e
u jedn®ho k
K M
J

u
i
g
g k

Oaonw

b
z
Og !
g
o Y
r 8|l aj Yca op 8
Na obr. 6 e trajekt-ria rozdelen8 do t'smich pol?®h,
yvino® ramena 4 v pomyslenom spojen?2 dpFwadlfenen mprved n
psy. Naznalenl je aj pohyb hrebeRa 1 vo vodnom to
zmedz2 do niekoOkTch metrroogwt uc clal dad e@ omevtorgavi.n yRdzZ2m:
vn¥%tornlT tvar mus2 maS mall odpor pre Oahk® pono
en|e vodou pri jednotlivich f8zach pohybu. Roz mer
crie, t. . vzdialenoséou medzi hornTm a dol n]
ka kroku kr 8| aj Yacej MV E , ale je h
khuO apdoi dsCkaa t nvaaxri um &d mae hroi evkyyu ga tia prV
e vogtiny 12 so g2rkou 1 metra, d(
a kinetick¥ energiu vodnej masy s
Pont - ny sl¥anu&kmnmit v 2®padne ramenami ku brehu. Lel o kr
vi mi predmet mi rogtom a sitom. Pont -ny je mogn® po:
hrebeRov 1 pred pogkoden2m a rzeshruove R dtnak ,v oadbny® hsoa tp
v
1

e
hybe

0
a

a vnorenia hrebeRoO 1 do vody polas pracovnich f8&§z |
y na dno, hrebene sa mtgu prestaS pohybova$S a zos
ri zvigengg lmdikop2ruj % vigku hladiny. Ponor hrebe
ni vogtina ej f8ze nedostali hl boko
rebeR 1, h 1 i
r

—
= N o

pol as

TS US XS <

e t Yt

S 0w

astavia doplnen2m alebo c
h Oahkg8 a jednoduch8& kongt
S priamo pomaly ot&8|l kov® el ek
ur vrerovmanv& yotd®Isk ahnu&r ip®tt a
ti toku rieky na Zzabezpel en

0
cel ®ho ko
douriggeni a
na zotryv
gi' S vari
zmenu ot

Priemyselng8 vyugiteOnosS

-Mal 8§ vodng§ elektr8&reR
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PATENTOVE NCROKY

1. Kr 8l aj Yc a madl§09veord§1§naelpad<rttr§rreeRpre koryto vodng@

dovang pre vodnl prviadzwn aulmelljolmcgaOagbaeap(otfz)osmt§va zo zo
kov (2), line&rnych log2sk (3), samostatnlchavikyvn’
aspoR dvoch hrebeRov (1) pohybuj1/4cich sa po dr 8he v
(1) s¥% zavesen® pomocou | apov (20) hrebeRa (1) na z
prilom druhlT koniec samast4)nPbopvbEyve®dhdcraom | ap
(3) pripojenl vikyvne v zvislom smere k |ine§8rnemu

nTmi na koncoch samostatn®ho vikyvn®ho randovea (4) j
Krugni ci zotrvaln2ka (2) prilom hriadeO zotrvaln?2ka

2. Kr8laj¥%ca mal§ vodn8yelmratrujy 4R pogahméb eR u( 1)
tvor2 rameno s osadenTl mi | opank@mmoe t(dl0gsa rtozavwien udto®
kolesa, alebo ho tvor2 mnohobunkovl gtvorbokl rogt |

3. Kr8laj%ca mal§8 vodn8y alne&l ru§jr &R ap ogseCrah roeSlr enrkeu (11,
s polte n navz88@®M,peaotidloenninch eop8&rne | 2sl o.

4 Kr &8l aj wca mal § vodnvy elne&kt ru§jr &R ap ogdeCral anp§ r(o2klu) 1z,
trvaln2zka (2) mtge byS variabilne zavesenl na samos
hrebeRa (1) mini nglnnag Yace v sdi aplreneorsetriu rzotrvaln2ka
byS zavesenl | ap (21) zotrvaln2ka (1) aj zo strany
samostatn®ho vikyvn®ho ramena (4).

5. Kr§lajwca mal § voulp@yelritlrujr &R pogdmap G8irmkeb e -
Rov (1) a samostatn® zvisl® ramen§ (4) s umi estnen
6. Krglajw%wca mal§ vodn@yelratlrudjy &R pogs®ap B8Irmkab 4 -

Rov (1) a samosgt4at rs® zuwiisels@ ntesmm®e m& | ine8§rnych | ogis

7. Kr8laj%ca mal§ vodng yezZlehtlrlBj ¢Rc po¢sOa j a 8lemk p § 1
hrebeRov (1) je umiestnenl na samostatnlch zvislTch
z vonkajgej strany a druhl p8r hrebeRov (1) je umie:
(3).

12 vikresov
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Obr. 1
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