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Pridavné Zeriavové zariadenie obsahuje upina¢ (1), na kto-
rom su jednym koncom pohyblivo upevnené ramena (2, 2')
a linearny hydraulicky motor (3). Tento je zaroven cez spo-
lo¢ny spoj pohyblivo prepojeny s druhym koncom ramien
(2, 2') na ucel ich pohybu. Ramena (2, 2') mozu byt tiez k
upinacu (1) upevnené pevne a linearny hydraulicky motor
(3) pohyblivo prepojeny s jednym koncom pohyblivej paky
(5). Ta je cez spolo¢ny spoj oto¢ne spojena s druhym kon-
com ramien (2, 2"). Na druhom konci ramien (2, 2') alebo

na druhom konci pohyblivej paky (5) je otocne upevneny
upinaci prvok (4). Linearny hydraulicky motor (3) moéze

byt k upinacu (1) pohyblivo upevneny tiez cez priecnik (7)
na ramenach (2, 2') a ramend (2, 2') pevne upevnené k upi-
nacu (1) mézu byt spevnené vystuhami (6, 6').
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Oblast’ techniky

Vynaélez sa tyka vymenitelného pridavného Zeriavového zariadenia ureného predovsetkym na rypadla,
nakladacée a rypadlonakladace.

Doterajsi stav techniky

Na dvihanie, spustanie, ukladanie materidlu na uréené miesto a jeho premiestiiovanie sa pouzivaju rozne
mechanizmy, ako st Zeriavy a pridavné Zeriavové ruky. Vyuzivat takéto stroje je ale nakladné, naro¢né na
Cas a logistiku. Okrem toho nie je vzdy mozné vyuzt sluzby Zeriavov vzhl'adom na obmedzeny priestor, v
ktorom by mali byt vyuzité.

S nastupom modemejsich stavebnych mechanizmov sa v$ak naskytla moznost’ ich multifunkéného nasa-
denia a to vyuzitim ziednoduSenych Zeriavovych zariadeni na nakladacoch, rypadlach a rypadlonakladacoch
formou pridavného zariadenia. Zjednodusené Zeriavové pridavné zariadenia pontikaji moznost’ predizenia
ramena a tak dosahuju atraktivnejSie parametre ako tie, ktoré moze stavebny stroj pri manipulacii s materia-
lom dosiahnut’.

DoterajSie pridavné Zeriavové mechanizmy vyuzvaji iba pevnu konstrukciu, kon§trukciu s priamociaro
menite'nou polohou (kvazi teleskopickou) nosného ramena a tiez kon§trukciu s lanovym pohonom. Zariade-
nia s pevnou konS$trukciou sa daju pripnit’ na nakladac alebo na rypadlo ako menitelny néstroj, no ich poloha
je priamo zavislid od moznosti zmeny poloh ramien rypadiel alebo nakladatov. Zeriavové zariadenie s kvéaz
teleskopickym ramenom dokéZe, na rozdiel od pevného zariadenia, menit svoju dizku a tak predlzuje drihu
upinacieho prvku. Zeriavové zariadenie s lanovym prevodom ma pevnt konstrukciu a upinaci prvok umies-
tneny na ocelovom lane sa moze spustat’ alebo dvihat pomocou kladiek ovladanych elektro alebo hydromo-
torom.

Nedostatkom tychto pridavnych Zeriavovych zariadeni je zhorSena kone¢na manipulacia s nimi a nedosta-
toénd hybnost, ktora je v pripade multifunkéného vyuzitia nutna.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky odstranuje pridavné Zeriavové zariadenie s hybnym ¢lenom podla predlozeného vy-
nalezu obsahujiceho upinaé, na ktorom st jednym koncom pohyblivo upevnené ramena a takisto pohyblivo
upevneny linearny hydraulicky motor. Linedrny hydraulicky motor je zaroven cez spolo¢ny spoj oto¢ne pre-
pojeny s druhym koncom ramien. Na tomto konci ramien je tiez oto¢ne alebo pevne upevneny upinaci prvok.
Linedrnym hydraulickym motorom sa zabezpecuje pohyb ramien, ¢im dochadza k dvihaniu alebo klesaniu
upinacieho prvku.

Ramend mozno na upina¢ pohyblivo upevnit’ bud’ na jeho hornu Cast, alebo na spodnt ¢ast’ a linearny
hydraulicky motor je potom pohyblivo upevneny vzdy k opacnejc€asti upinaca.

Na upina¢ mozno ramend upevnit’ aj pevne. V tom pripade linedrmy hydraulicky motor je otocne prepoje-
ny s jednym koncom pohyblivej paky. Tato paka je v strede cez spolo¢ny spoj otocne spojend s druhym kon-
com ramien. Upinaci prvok je v tomto pripade oto€ne upevneny k druhému koncu paky. Linedrnym hydrau-
lickym motorom satak zabezpecuje pohyb paky, ¢im dochddza k dvihaniu alebo klesaniu upinacieho prvku.

Ramené mozno na upina¢ pevne upevnit bud na jeho hornu ¢ast), alebo na spodnu €ast’ a lineamy hyd-
raulicky motor moZze byt pohyblivo upevneny k opacnej alebo tej istej Casti upinaca.

V pripade pevne upevnenych ramien na upina¢ méze byt linearny hydraulicky motor na upinaé pohybli-
vo upevneny aj cez prie¢nik umiestneny na ramenach. Pevne upevnené ramena na upinac¢i mézu byt tiezZ pro-
strednictvomich druhého konca vystuzené vystuhamipevne spojenymi s upina¢om.

Otoénymi spojmi na pridavnom Zeriavovom zariadeni mézu byt napriklad ¢apy, oka alebo kibové spoje.
Upinaci prvok mdze mat’ rézny tvar, napriklad haku alebo oka. Pridavné Zeriavové zariadenie, uréené na
zdvihanie zvlast tazkych bremien, moéze obsahovat namiesto jedného dvalineare hydraulické motory.

Vzhl'adom na odli§nost’ stavebnych strojov, na ktoré sa ma upinac¢ pripojit, musia byt jeho rozmer a tvar,
ako aj jeho prichytenie, prispdsobené danému stavebnému stroju.

Nosna konstrukcia upinaca méze byt vyhotovena z ty¢i alebo plechov, spojenych rozoberateInymalebo
aj nerozoberatelnym spdsobom.

Zariadenie umozituje jednoduchs$iu, rychlejSiu a presnej$iu manipulaciu so zavesenym materidlom, ako aj
spustanie a dvihanie materialu inak zo zle dostupnych miest.
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Prehlad obrizkov na vykresoch

Vynalez je blizSie vysvetleny pomocou vykresov, kde je na obrazku la v naryse, na obrazku 1b v bokory-
se a na obrazku lc pddoryse vyobrazené pridavné Zeriavové zariadenie obsahujice dve ramena ovladané zho-
ra linearmym hydraulickym motorom.

Na obrazku 2a je v naryse, na obrazku 2b v bokoryse a na obrazku 2c pédoryse vyobrazené pridavné ze-
riavové zariadenie obsahujuce dveramena ovladané zospodu linedAmym hydraulickym motorom.

Na obrazku 3a je v naryse, na obrazku 3b v bokoryse a na obrazku 3c pddoryse vyobrazené pridavné ze-
riavové zariadenie obsahujuce dve ramenda s pakou ovladanou zospodu lineamym hydraulickym motorom.

Na obrazku 4a je v naryse, na obrazku 4b v bokoryse a na obrazku 4c pédoryse vyobrazené pridavné ze-
riavové zariadenie obsahujice dveramena s pakou ovladanou zhora linedrmym hydraulickym motorom.

Na obrazku 5a je v naryse, na obrazku 5b v bokoryse a na obrazku 5c pédoryse vyobrazené pridavné ze-
riavové zariadenie obsahujuce dve ramend spevnené vystuhami s pakou ovladanou zhora linedrnym hydrau-
lickym motorom.

Na obrazku 6a je v naryse, na obrazku 6b v bokoryse a na obrazku 6¢ podoryse vyobrazené pridavné ze-
riavové zariadenie obsahujuce dve ramend spevnené vystuhami s pakou ovladanou zospodu linedrnymhyd-
raulickym motorom.

Na obrazku 7a je v naryse, na obrazku 7b v bokoryse a na obrazku 7c pédoryse vyobrazené pridavneé ze-
riavové zariadenie obsahujuce dve ramend spevnené vystuhami s padkou ovladdanou zdola linearnym hydrau-
lickym motorom upnutymmedzi ramenami.

Priklady uskuto¢nenia

Priklad 1

Pridavné Zeriavové zariadenie pozostava z upinaca 1, na ktorom st v dolnej ¢asti prostrednictvom ¢apo-
vych spojov upevnené ramena 2, 2'. Druhé konce tychto ramien 2, 2', su cez spoloény ¢apovy spoj prepojené
s linedrnym hydraulickym motorom 3, ktory je prostrednictvom ¢apového spoja upevneny v hornej ¢asti upi-
naca 1. Zaroven je medz koncami ramien 2, 2" upevneny cez ¢apovy spoj upinaci prvok 4, ktory ma tvar ha-
ka (obrazok la, obrazok 1b, obrazok Ic). Pomocou linearneho hydraulického motora 3 sa ramena 2, 2' pohy-
buju, ¢im dochédzak dvihaniu alebo klesaniu upinacieho prvku 4.

Priklad 2

Pridavné Zeriavové zariadenie ako v priklade 1, s tym rozdielom, Ze ramend 2, 2’ si upevnené v hornej
Casti upinaca 1, linearny hydraulicky motor 3 je upevneny k dolnej ¢asti upinaca 1 a upinaci prvok 4 ma tvar
oka (obrazok 2a, obrazok 2b, obrazok 2c).

Priklad 3

Pridavné Zeriavové zariadenie pozostava z upinaca 1, na ktorom st v hornej ¢asti pevne upevnené rame-
né 2, 2. Druhé konce tychto ramien 2, 2’ su spoloénym ¢apovym spojom spojené s pohyblivou pakou 5V jej
strede. Pohybliva pdka 5 je na jednom konci cez €apovy spoj prepojend s linedrnym hydraulickym motorom
3, ktory je prostrednictvom ¢apového spoja upevneny v dolnej ¢asti upinada 1. Na druhom konci pohyblivej
péky 5 je cez Capovy spoj upevneny upinaci prvok 4, ktory ma tvar hdka (obrazok 3a, obrazok 3b, obrazok
3c). Pomocou linedmeho hydraulického motora 3 sa pohybliva paka 5 pohybuje, ¢im dochadza k dvihaniu
alebo klesaniu upinacieho prvku 4.

Priklad 4

Pridavné Zeriavové zariadenie pozostava z upinaca 1, na ktoromsu v dolnej ¢asti pevne upevnené ramena
2, 2'. Druhé konce tychto ramien 2, 2’ su spoloénym ¢apovym spojom spojené s pohyblivou pakou 5V jej
strede. Pohyblivd paka 5 je na jednom konci cez apovy spoj prepojend s linearnym hydraulickym motorom
3, ktory je prostrednictvom ¢apového spoja upevneny v hornej ¢asti upinaca 1. Na druhomkonci pohyblivej
péky 5 je cez ¢apovy spoj upevneny upinaci prvok 4, ktory ma tvar haka (obrazok 4a, obrazok 4b, obrazok
4c). Pomocou lineameho hydraulického motora 3 sa pohybliva paka 5 pohybuje, ¢im dochddza k dvihaniu
alebo klesaniu upinacieho prvku 4.

Priklad 5

Pridavné Zeriavové zariadenie ako v priklade 4, s tym, Ze ramend 2, 2’ s navySe cez spolo¢ny ¢apovy
spoj spevnené vystuhami 6, 6', pevne upevnenymi v hornej ¢asti upinaca 1 (obrazok 5a, obrazok 5b, obrazok
5¢).
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Priklad 6

Pridavné Zeriavové zariadenie pozostava z upinaca 1, na ktoromsu v dolnej ¢asti pevne upevnené ramena
2, 2'. Druhé konce tychto ramien 2, 2’ st spolo¢nym ¢apovym spojom spojené s pohyblivou pakou 5V jej
strede. Zaroven st ramena 2, 2’ cez spoloény_Capovy spoj spevnené vystuhami 6, 6', pevne upevnenymi v
hornej Casti upinaca 1. Pohybliva paka 5 je na jednom konci cez ¢apovy spoj prepojend s linearnym hydrau-
lickym motorom 3, ktory je prostrednictvom ¢apového spoja upevneny v dolnej ¢asti upina¢a 1. Na druhom
konci pohyblivej paky 5 je cez Capovy spoj upevneny upinaci prvok 4, ktory ma tvar oka (obrazok 6a, obra-
7ok 6b, obrazok 6¢). Pomocou linedrneho hydraulického motora 3 sa pohybliva paka 5 pohybuje, ¢im docha-
dza k dvihaniu alebo klesaniu upinacieho prvku 4.

Priklad 7

Pridavné Zeriavové zariadenie pozostava z upinaca 1, na ktoromsu v dolnej Casti pevne upevnené ramena
2, 2'. Druh¢ konce tychto ramien 2, 2’ s spoloénym ¢apovym spojom spojené s pohyblivou pakou 5V jej
strede. Zarovenl st ramena 2, 2’ cez spolo¢ny ¢apovy spoj spevnené vystuhami 6, ¢/, pevne upevnenymi v
horej casti upinaca 1. Pohyblivé péka 5 je na jednom konci cez Capovy spoj prepojend s linearnym hydrau-
lickym motorom 3. Tento je prostrednictvom capového spoja upevneny k priecniku 7, ktory je pevne umies-
tneny medzi ramenami 2, 2'. Na druhom konci pohyblivej paky 5 je cez Capovy spoj upevneny upinaci prvok
4, ktory ma tvar haka (obrdzok 7a, obrazok 7b, obrazok 7c). Pomocou linedrneho hydraulického motora 3 sa
pohybliva paka 5 pohybuje, ¢im dochadza k dvihaniu alebo klesaniu upinacieho prvku 4.

Priemyselna vyuZzitel'nost’
Pridavné Zeriavové zariadenie moZzno pouzt na jednoduchi manipulaciu s materidlom v pripadoch, kedy

nie je mozné nasadit’ mobilny alebo staticky Zeriav. Ide o staveniska, doCasné prekladacie miesta, ziizené
priestory.
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PATENTOVE NAROKY

1. Pridavné Zeriavové zariadenie, vyznacujice sa tym, Z obsahuje upina¢ (1), na kto-
rom st jednym koncom pohyblivo upevnené ramena (2, 2') a asponi jeden linedrny hydraulicky motor (3),
ktory je cez spolo¢ny spoj otocne prepojeny s druhym koncom ramien (2, 2'), na ucely ich pohybu, alebo ra-
mena (2, 2') su na upinac¢ (1) upevnené pevne a aspon jeden linearny hydraulicky motor (3) je oto¢ne prepo-
jeny s jednym koncom pohyblivej paky (5), ktora je cez spolocny spoj otocne spojend s druhym koncom ra-
mien (2, 2), priom na druhom konci ramien (2, 2') alebo na druhom konci pohyblivej paky (5) je otocne
upevneny upinaci prvok (4).

2. Pridavné Zeriavové zariadenie podla naroku 1, vyznac€ujiuce sa tym, Ze aspon jeden
linearny hydraulicky motor (3) je k upinacu (1) pohyblivo upevneny cez prie¢nik (7) na ramenach (2, 2').

3. Pridavné Zeriavové zariadenie podla naroku 1 alebo 2, vyznacujlice sa tym, zerame-
né (2, 2') pevneupevnené na upinac (1) su spevnené vystuhami(6, 6').

8 wkresov
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